CALCUL DE L'INDICE DE REPARABILITE ET

Aspirotew robot
PRESENTATION DES PARAMETRES AYANT PERMIS DE L'ETABLIR
FICHE DINFORMATION A TRANSMETTRE AUX DEMANDEURS _—l
[cf. Article L. 541-9-7 du Code de Ienvironnement)
Date du calcul August 30th 2002
Nom ou marque commercisle du producteur ou de I'imporateur IROBOT

Adresse du producteur ou de I'imponateur

Roomba R113840

11 Aw. Albert Einstein 69100 Villewrbanae

Référence du modele donnée par le producteur ou Iimportateur
'::: Coefficient | Notedu | Total des notes
Crindre Sous-critére gl dusous | crivdre sar | des critéres
10 critére F.i] sur 100
CRITERE 1: 1.1 Durée de disponibilité de la documentation technigue et relative aux s 2 1%
DOCUMENTATION |conseils dutilisation et dentretien
CAITIRE 2: |21 Facilité de démontage des pieces de ia liste 2° 10,0 1
m 2.2 Outils nécessaires (liste 2) 10,0 05 .0
FOGATIONS |7 % Caractéristiques des fastions entre les piéces de |a |iste 1°* &t de s liste 2 10,0 a5
3.1 Durée de disponibilité des pléces de ia liste 2 [1] 1
CRITERES: |32 Durée de disponibilite des pieces de a liste 1 T 0s
DISPONIBILITE DES R 4{ 22 %1
PIECES DETACHEES |23 D&1sis de Iwaison des pikces de 13 liste 2 5.0 03
5.4 Délais de livaison des pieces de ia liste 1 5 0.2
“CIaTIRE 4 : PRIX
DES MECES |4 Rapport pris des pidces de |8 liste 2 sur prin de 'éguipement neut i5 2 7.0
—DFTACHESS
CRITERE 5 : 5.1 Accesibilité du compteur dusage 10.0 1
CRITERE 52 Assistance 8 distance sans frais 10,0 o5 0.0
m FRRTI P —— .
5.3 Possibilivé de réinitialisation logicielie 10.0 o5

“iiste 2 : iste des 3 & § pidoes oftochees ou maximum (selon I cotégone égupEMENts CORCEMEE ) donl 0 CEISE ou hes pannes sont ies plus fréguentes |
==iigte I - liste ce 10 swsres pieces ortochees ou momimoT (Seion 9 COTEQONe O EQUIPEMENTS CONCETREE | JonT ie bon ETTT E5T RECETIEINE ou foncrionnement o

éguipement




